Wichtige Begriffe
Bearbeitsdatum:    21 Juni 2007

Ein durchlaufender Schwerpunkt der Prüfung:  Matrix- und Vektor-Mathematik

"A Neat Trick", auch für ein Rad/Welle-System
Was 
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 bedeuten
Das Skalarprodukt und Vektorprodukt (Kreuzprodukt) von zwei Vektoren

Vektor • Matrix-Produkte und Matrix • Matrix-Produkte

Vektortransformationen und Matrixtransformationen
Transformationen um bestimmte Achsen

Die Matrixdeterminante und wie man die einer 2x2 und 3x3 ausrechnet
Wie man die Matrixinverse einer 2x2-Matrix ausrechnet

Die vektorische Operation, wobei man bestimmen kann, ob zwei Vektoren aufeinander senkrecht stehen
Wie man r differenziert und dabei erhält v.  Anschließend differenziert man v und erhält die Tangential-, Normal-, und Coriolis-Beschleunigungen (erinnern Sie sich am Fliehkraftpendel)
Trägheit einer rotierenden Masse, besonders um verschiedene Achsen
Trägheitsmomente vs. Deviationsmomente

Steiner’scher Satz

Hauptachsen, Trägheitsmatrix in Hauptkoordinaten

Trägheit eines Hautelkörpers, einer Dreieckplatte, eines von Punktmassen bestehenden Systems und anderer einfachen Körper

Langrange’scher Ansatz, das Prozess, Systeme mit und ohne potentiallose Kräften
Das Pendel mit einer Federstange

Das doppelüberkopfpendel

Die 
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 Form eines Systems und wie man sie erhält
Wie man die Eigenwerte und Eigenvektoren eines Systems auswertet

Modalanalyse - Was die Modalformen bedeuten und was für eine Rolle sie spielen in der Analyse und zudem in den entsprechende Schwingungen

Modalanalyse -  Das sympathetische Pendel

Modalanalyse - Das 2x(mc)-System (zwei übereinander liegende Massen, durch Feder mit einander und dem Boden verbunden)
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